
ATSシステムをベースとした自動運転システム。

連続速度照査式ATS システム※に自動運転演算部を付加することで自動運転を行うことが可能です。
発車時は係員がホームの安全確認などを行った後にスイッチ操作を行うことにより、自動列車運転装置が走行制御を開始し列車の加速、惰行、減速の走行制御を行い、
駅の停止位置に自動で停車します。

●線路上の障害となる事象を発見した場合の緊急停止操作 （緊急停止ボタン扱い）
●異常時の旅客の避難誘導

前頭に乗務する係員が担う役割

地上子
ＡTS信号、TASC(定点停車制御）情報

ATS送受信器

車上子

自動運転の保安制御

保安装置 ATS確認

非常ブレーキ出力 力行・ブレーキ制御・非常ブレーキ出力運転台条件および自動運転切替SW等各種条件

継電器部
車両I/F（パラレル入出力）

DDDDDEEENNCHA

）情報

自動運転演算部
保安装置相当

●自動運転パターンおよび

   自動運転用速度照査パターン作成

●運転パターンに基づく制御

●係員SW扱いによる各種制御

地点検知情報

保安パターン情報
地上子情報

TG2

TG1
速度発電機

速度発電機

TG2TG1

●ATS保安パターン作成

●自動運転用保安パターン作成

●保安パターンに基づく速度照査

●地上子情報の受信

※連続速度照査式ATSシステム ： パターン式ATS（ATS-P,ATS-Dxなど）

支援システム


